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Abstract of DE1 951 2709 

The holding device for fixing a section (10) of a 
prosthesis to a section of bone (28) has a 
fixing part (26) which is joined to the bone 
section and which is a self-tapping screw. A 
mounting part (36) which is supported by the 
fixing part has a connecting device (54) which 
can be removed from it. The prosthesis 
connecting devices are fixed to the mounting 
part by an adjustable joint or the mounting part 
is fixed to the fixing part by an adjustable joint. 
The adjustable joints are a ball and socket 
arrangement which is locked in position by the 
operation of a tension part (54) and a second 
tension part (58) located above the prosthesis 
section. 
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(§i) Prothesen-Halteeinrichtung 

(57) Bei einer Halteeinrichtung (20; 78; 80), die zum Verbinden 
eines Abschnittes einer Prothese (10) mit einem Knochenab- 
schnitt (28) dient, ist zwischen einem mit dem Protheseneb- 
schnitt (10) zusammenarbeitenden Spannkopf (54 bis 70) 
und einem mit dem Knochenabschnitt (28) verbindbaren 
Befestigungsteil (26) ein KugelgeJenk vorgesehen, um ohna 
Arbeiten en der Prothese, z. B. Biegen der Prothese, eine 
Kompensation fur individuals Variationan in der Neigung 
der Knochenabschnitte zu bewerkstelligen. 
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jP DE 195 

Beschreibung 

Die Erfindung betrifft eine Halteeinrichtung zum Be- 
festigen eines Prothesenabschnittes an einem Knochen- 
abschnitt gemaB dem Oberbegriff des Anspruches 1. 

Eine derartige Prothesenhalteinrichtung ist im DE- 
GM 94 04 574 beschrieben. 

Bei derartigen Halteeinrichtungen ist die Richtung, in 
welcher sich das Befestigungsteil erstreckt, durch die 
Geometrie des Knochenabschnittes vorgegeben, an 
welchem der Prothesenabschnitt befestigt werden soil. 
Diese Geometrie andert sich von Mensch zu Mensch 
bzw. von Knochenabschnitt zu Knochenabschnitt und 
um dem Rechnung zu tragen, miissen bisher die fiber 
derartige Halteeinrichtungen anzubringenden Prothe- 
sen, die Standardgeometrie haben, individuell angepaBt 
werden. Bei biegbaren Prothesen, z.B. Schienen zum 
Versteifen von Wirbelsaulenabschnitten oder Platten 
zur Osteosynthese erfolgt dies in der Praxis dadurch, 
daB der Operateur die Prothese nach den lokalen Gege- 
benheiten biegt Dies ist aber sehr schwierig und zeit- 
aufwendig. 

Fur viele Falle konnte das Anbringen der Prothese 
erheblich vereinfacht werden, wenn man keine starre 
Winkelbeziehung zwischen der Prothese und der Halte- 
einrichtung hatte. 

Zur Losung dieser Aufgabe wird durch die vorliegen- 
de Erfindung eine Halteeinrichtung mit den im An- 
spruch 1 angegebenen Merkmalen geschaffen. 

Bei der erfindungsgemaBen Halteeinrichtung kann 
die Orientierung des am Prothesenabschnitt anzubrin- 
genden Verbindungsmittels bezuglich des Befestigungs- 
teiles der Halteeinrichtung variiert werden. Auf diese 
Weise kann man Schwankungen in der Orientierung des 
Knochenabschnittes gegenuber einer Standard-Orien- 
tierung auf einfache Weise ausgleichen. Nach diesem 
Winkelausgleich wird das zwischen dem Verbindungs- 
mittel und dem Montageteil oder dem Montageteil und 
dem Befestigungsteil vorgesehene Gelenk in seiner 
Winkelstellung arretiert 

Vorteilhafte Weiterbildungen der Erfindung sind in 
Unteranspruchen angegeben. 

Die Weiterbildung der Erfindung gemaB Anspruch 2 
ermoglicht ein Einjustieren der Orientierung des Ver- 
bindungsmittels um zwei zueinander senkrechte 
Schwenkachsen. 

Bei einer Halteeinrichtung gemaB Anspruch 3 dient 
ein einziges Druckstuck zum Festklemmen des Prothe- 
senabschnittes und zugleich zum Verriegeln des Kugel- 
pfannengelenkes. Auf diese Weise baut der fiber den 
Knochenabschnitt uberstehende Kopf der Halteeinrich- 
tung besonders kompakt 

Die Weiterbildung der Erfindung gemaB Anspruch 4 
erlaubt dabei mit geringem mechanischem Aufwand 
und bei kompakter Struktur der Spanneinrichtung, Star- 
ke Klemmkrafte auf den festzulegenden Prothesenab- 
schnitt auszufiben und zur Arretierung des Kugelpfan- 
nengelenkes bereitzustellen. 

Dabei ist die Weiterbildung der Erfindung gemaB An- 
spruch 5 im Hinblick auf niedere Herstellungskosten 
und einfache Lagerhaltung von Vorteil, da man keine 
verschiedenen Spannstucke benotigt 

Die Weiterbildung der Erfindung gemaB Anspruch 6 
ist im Hinblick auf gute Aufnahme transversaler Bela- 
stung an der Einspannstelle des Prothesenabschnittes 
von Vorteil 

Die Weiterbildung der Erfindung gemaB Anspruch 7 
gestattet es, an der Halteeinrichtung einen von der Ach- 
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se des Knochenabschnittes beabstandeten Prothesen- 
abschnitt anzubringen. Ein typisches Beispiel hierfur ist 
eine Schiene zur Versteifung eines Abschnittes der Wir- 
belsaule, welche sich seitlich der Wirbelkorper er- 
5 streckt 

Dabei wird mit der Weiterbildung der Erfindung ge- 
maB Anspruch 7 wieder gewahrleistet, daB das Fest- 
klemmen des Prothesenabschnittes und das reibschlus- 
sige Arretieren des Kugelpfannengelenkes durch eine 
10 einzige Spannbewegung bewerkstelligt wird 

Dabei stellt die Weiterbildung der Erfindung gemaB 
Anspruch 8 sicher, daB die beiden Spannstucke bei in 
der Aufnahme angebrachtem Prothesenabschnitt im 
wesendichen symmetrisch zur Achse des Montageteiles 
15 belastet werden, andererseits die beiden Spannstucke in 
der Nachbarschaft der Aufnahme in der erforderlichen 
Weise aufeinander zu bewegbar sind. 

Die Weiterbildung der Erfindung gemaB Anspruch 9 
gestattet es, Prothesenabschnitte auch unter groBerem 
20 Abstand von der Achse des Befestigungsteiles anzubrin- 
gen. 

In diesem Falle kann man dann den Prothesenab- 
schnitt in der zugeordneten Aufnahme des Zwischentra- 
gers auf mechanisch besonders einfache Weise gemaB 
25 Anspruch 10 festlegen. 

Eine Halteeinrichtung, wie sie im Anspruch 1 1 ange- 
geben ist, eignet sich insbesondere fur die Verwendung 
beim Versteifen von Wirbelsaulenabschnitten. 

Bei einer Halteinrichtung gemaB Anspruch 12, hat 
30 man eine besonders gute FUhrung des Kugelgelenkes, 
da dies mehrere konzentrische Paare zusammenarbei- 
tender Lagerflachen aufweist Hierdurch wird auch die 
GesamtgroBe der Klemmflachen des Kugelgelenkes bei 
kompakten Abmessungen vergroBert, was im Hinblick 
35 auf ein besonders sicheres reibfliissiges Arretieren des 
Kugelgelenkes von Vorteil ist 

GemaB Anspruch 13 erhait man eine gute Fuhrung 
des Montageteiles auch bei noch nicht festgezogenen 
Spannstucken. 

40 Die Weiterbildung der Erfindung gemaB Anspruch 14 
beinhaltet eine einfache Realisierung des mehrere kon- 
zentrische Lagerflachen aufweisenden Kugelgelenkes. 
Die Weiterbildung der Erfindung gemaB Anspruch 15 
ermoglicht es, transversale Krafte gut vom Prothesen- 
45 abschnitt auf die Halteeinrichtung zu ubertragen, wobei 
aber trotzdem eine Verkippbarkeit zwischen Prothe- 
senabschnitt und Montageteil im Beriihrbereich ge- 
wahrleistet ist 

Auch die Weiterbildung der Erfindung gemaB An- 
50 spruch 16 ist im Hinblick auf ein besonders sicher Ver- 
riegeln des Kugelpfannengelenkes von VorteiL 

Nachstehend wird die Erfindung anhand von Ausfiih- 
rungsbeispielen unter Bezugnahme auf die Zeichnung 
naher erlautert In dieser zeigen: 
55 Fig. 1 einen Schnitt durch eine Prothesenplatte und 
zwei dieser zugeordnete Halteeinrichtungen langs der 
Mittelebene der Prothesenplatte; 

Fig. 2 eine Aufsicht auf die in Fig. 1 gezeigte Prothe- 
senplatte und die beiden Halteeinrichtungen; 
60 Fig. 3 eine auseinandergezogene Darstellung einer 
der Halteeinrichtungen von Fig. 1, wobei einige Teile 
der Halteeinrichtung axial geschnitten wiedergegeben 
sind; 

Fig. 4 eine ahnlich Ansicht wie Fig. l f in welcher je- 
65 doch die Protheseplatte unter Verwendung von drei 
Halteeinrichtungen mit einem Wirbelsaulenabschnitt 
verbunden ist, wobei fur die drei Halteinrichtungen un- 
terschiedliche Ausfuhrungsformen wiedergegeben sind; 
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moins une dent d'ancrage destinee £ pfinetrer dans le corps 
vertebral, Sl distance de 1' implant vertebral. 

Ainsi, dans le syst&me selon l f invention, les 
ancrages dans les corps vertebraux se font non seulement par 
les implants viss&s, mais egalement, & distance des implants, 
par des dents qui p6n6trent dans les corps vertSbraux et qui 
renforcent ainsi l'ancrage et 1 • immobilisation de 1* ensemble, 
en s*opposant & toute rotation d'une vertebre par rapport a 
la vis regue par celle-ci. 

Un autre avantage du systeme selon 1 1 invention 
reside en ce que les pieces intermediaires , serrees entre les 
organes filetes et la plaque, sont egalement ancrees dans les 
corps vertebraux, ce qui evite leur glissement par rapport a 
la plaque. 

De preference, chaque piece intermediaire comporte 
une seule dent qui est a 90° par rapport au plan de la 
plaque* 

Suivant un mode de realisation avantageux, la dent 
traverse la lumiere longitudinale oblongue coop§rant avec la 
pidce intermediaire et, dans sa partie de liaison avec le 
reste de la piece intermediaire, par laquelle elle traverse 
la plaque, elle presente une largeur infer ieure a celle de 
cette lumiSre. 

De manidre en elle-meme connue, les moyens a 
surfaces spheriques complementaires peuvent comporter un 
siege spherique concave porte par la piSce intermediaire et 
une surface spherique convexe complementaire portfee par 
l'organe filete, cette surface convexe 6tant par exemple 
m6nag6e sur une tete dont est muni I'organe filete. 
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De preference, cette tete de 1 • organe filete est 
agencee pour etre au moins partiellement noyee dans le siege 
concave porte par la piece intermediaire. 

Cette piece intermediaire est en general agencee 
5 pour venir en appui facial contre la plaque, les faces de 
cooperation de la piece intermediaire et de la plaque 
comportant des moyens compiementaires, notamment des 
asperites ou des crans ou stries transversaux, propres a 
eviter un glissement relatif de ces deux pieces, notamment 
10 dans le sens longitudinal et en rotation. 

Par exemple, l 1 organe filete comporte une tige 
filetee propre a cooperer avec un alesage taraude de 
1' extremite de l f implant opposee au corps vertebral ; cette 
tige filetee de l 1 organe filete est avantageusement 

15 prolongee, vers son extremite libre, par une partie agencee 
pour cooperer par friction, en formant un frein de vis, avec 
des nervures longitudinales internes de 1' implant situees 
au-dela du taraudage de celui-ci. Cette partie de 
prolongement est de preference profiiee pour presenter des 

2 0 plats, par exemple en etant polygonale. 

Suivant un autre exemple, 1" organe filete est en 
deux parties qui coopSrent chacune par des surfaces 
spheriques compiementaires avec l'une des deux parties qui 
constituent la piece intermediaire et qui s'appuient sur la 
25 plaque de part et d 1 autre de celle-ci. 

Avantageusement, 1 'organe filete comporte une vis a 
tete filetee destinee a se visser dans 1" implant vertebral et 
dont la tige filetee est destinfee a cooperer, a travers deux 
rondelles a surfaces spheriques, avec un ecrou, la base de 
30 ladite tete filetee et l'ecrou presentant des surfaces 
spheriques complementaires des surfaces spheriques des deux 
parties de la piece intermediaire. 
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Le systfeme selon 1 r invention est de preference 
utilise avec des implants vertebraux constitufes chacun par 
une vis creuse qui est ouverte aussi bien axialement a ses 
deux extr6mites que lateralement . De preference, ces implants 
presentent, sur toute leur longueur, un diamdtre infer ieur * 
la largeur des lumieres pour permettre un vissage des 
implants a travers la plaque. En variante, ce diametre peut 
etre super ieur a la largeur des lumieres, auquel cas les vis 
sont mises en place avant la plaque. 

On comprendra bien 1 1 invention a la lecture du 
complement de description qui va suivre et en reference aux 
dessins annexes qui font partie de la description et dans 
lesquels : 

Fig. l est une vue eclatee en elevation, 
partiellement en coupe et arrachee, d'une partie d'un systeme 
a plaque etabli selon un mode de realisation prefere de 
l 1 invention , dans son utilisation avec un implant visse 
creux ; 

Fig. 2 est une vue en elevation laterale du systeme 
de la Fig. la 1 ■ etat assemble, la plaque etant representee 
en coupe transversale, la moitie gauche de cette Figure etant 
en partie en vue extSrieure, tandis que la moitie droite est 
en coupe suivant le plan II-II de la Fig. l ; 

Fig . 3 est une vue schematique en perspective 
eclatee montrant un systeme analogue a celui des Figs. 1 et 2 
et deux vertdbres adjacentes sur lesquelles ce syst&me est 
destine S etre place ; 

Fig. 4 est une vue en plan de dessus de la plaque ; 


Fig. 5 est une vue de dessus de la piece 
intermediaire ; 
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Fig. 6 est une coupe transversale suivant le plan 
VI-VI de la Fig, 2, inontrant I 1 implant et l f organe filet6s ; 

Fig. 7 est une vue analogue a la Fig. 1, 

relativement a un second mode de realisation , dans son 

5 utilisation egalement avec un implant viss6 creux, la plaque 
etant representee en coupe transversale ; et 

Fig. 8 montre le systeme de la Fig. 7 a l'etat 

assemble. 

Le syst&me a plaque selon 1' invention, qui va 6tre 
10 d^crit ci-aprds suivant deux modes de realisation prefer&s, 
est destine a assurer une immobilisation d'au moins deux 
vertebres adjacentes l'une par rapport a l 1 autre a l»aide 
notamment d'une plaque 1 de distraction ou de compression. 

Dans les exemples representes, cette plaque 1 
15 pr^sente deux lumi^res longitudinales oblongues 2, dont les 
extremites sont par exemple en forme de demi-cercle. La 
plaque 1 est destin€e a etre solidaris£e avec deux vertebres 
adjacentes 3, 4, en dtant fermement serr6e contre el les. 

Le syst&me comporte egalement deux implants 
2 0 vertebraux filet^s 5, destines a etre visses chacun dans le 
corps de la vertebre correspondante 3, 4, et qui, dans 
l 1 exemple adopte, sont constitues chacun par une vis 
presentant sur quasiment toute sa longueur un filetage 6, 
cette vis etant creuse et ouverte aussi bien axialement Sl ses 
2 5 deux extremites que lat^ralement . Ce type de vis est connu en 
lui-meme, et il comporte des nervures intferieures 
longitudinales 7, par exemple quatre nervures a 90°, comme 
montre sur la Fig. 6, ces nervures portant le filet 6 et 
menageant entre el les et les spires successives du filetage 6 
30 des fenStres 8, de forme en parallelogramme, qui font 
communiquer latferalement l f inter ieur et l f ext§rieur de la vis 
et qui permettent 1 • ostfeosynthfese du corps vertebral avec un 
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greffon ou analogue prealablement place a l'interieur de la 
vis. 


Chaque implant filetS 5 est mis en place dans un 
alesage prealablement for6 dans le corps vertebral et 
5 6ventuellement taraude. 

A son extremite exterieure, le corps de !• implant 
se termine par une partie cylindrique 9 lisse ext§rieureiaent, 
de preference de m£me diametre que le diamdtre exterieur du 
filetage 6 et pr^sentant des empreintes 10 de manoeuvre pour 
10 la reception d'un outil du genre a ergots permettant de 
visser l 1 implant 5 dans le corps vertebral correspondant 
jusqu'a ce que la face radiale terminale 11 de la partie 
lisse 9 affleure la surface exterieure du corps vertebral. 

De preference, la face inferieure de la plaque 1 
15 presente, pour chaque lumifere 2, un logement ou feuillure 12 
evitant 1 * interference de 1 1 implant 5 avec la plaque au cas 
oCl l f implant , aprfes son montage sur le corps vertebral 
correspondant, deborde de celui-ci de maniSre excentree, et 
permettant le d6battement angulaire de chaque implant par 

2 0 rapport a la plaque. 

La plaque 1 est serree et immobilisee contre les 
vertebres 3, 4, apr£s mise en place des deux implants 5, a 
l'aide, pour chaque implant, d'un organe filets 13 et d'une 
pi&ce intermedia ire 14. 

25 L f organe filete 13 comporte une tete 15, qui peut 

etre legdrement borabee, comme montrfi sur les Figs. 1 et 2, ou 
plate, comme montre sur la Fig. 3. La tete 15 comporte une 
empreinte 16, par exemple polygonale, et de preference 
hexagonale, pour le vissage de !• organe filete 13 sur 

3 0 1' implant associe 5. La t6te 15 est suivie d f un corps 

cylindrique 17 qui est filet6 jusqu'a son extremite oppos6e a 
la tete 15, comme montrfe en 18. La tige cylindrique filetee 
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17 est prolongee, a 1' oppose de la t£te 15, par une partie 19 
qui est destinee, comme montre sur les Figs. 2 et 6, a venir 
coop6rer par sa surface extSrieure avec les nervures 7 de 
1* implant 5, en fin de vissage, pour former par friction un 
5 frein de vis bloquant l'organe filets 13 et 6vitant le 
desserrage de celui-ci. Cette partie 19 , de plus faible 
dimension transversale que la partie filetee 18, peut etre 
cylindrique, de section droite circulaire, mais, de 
preference et comme montr6 sur les dessins, elle prSsente des 
10 plats, en 6tant par exemple polygonale. 

Le filetage 18 de l'organe filete 13 est destine a 
cooper er avec un taraudage 20 de la partie extreme lisse 9 de 
l f implant. Comme montre sur la Fig. 2, les nervures 
longitudinales intSrieures 7 de l 1 implant s'arretent 
15 sensiblement a la hauteur de la fin du filetage 6 pour ne pas 
interferer avec la tige filetee 17 de l'organe 
d 1 immobilisation 13, tout en cooperant avec la partie 19. 

Sur sa face inferieure, c'est-a-dire celle qui est 
tournee vers l 1 implant 5, la tete 15 de I'organe 

20 d f immobilisation 13 presente une surface convexe spherique 21 
destinee a cooperer avec une surface concave spherique 22 
complementaire de la piece intermediaire 14, dans une liaison 
du type a rotule permettant de regler dans toutes les 
directions la position angulaire de l^rgane d 1 immobilisation 

25 13, et par consequent de 1» implant 5, par rapport a la piSce 
intermediaire 14, et par consequent, comme deer it ci-apres, 
par rapport a la plaque 1. On peut ainsi obtenir, a I'etat 
assemble du systfeme, un reglage entre la position angulaire 
de I'axe A de 1'organe filete 13 et de 1 1 implant et la 

30 position angulaire de 1 1 axe B de la pifece intermediaire 14, 
perpendiculaire au plan de la plaque 1. 

L'organe d 1 immobilisation 13, et en particulier sa 
tete 15, sont agences, en association avec la pidce 
intermediaire 14 et 1* implant 5, pour que, comme montre sur 
3 5 la Fig. 2, la t£te 15 soit au moins partiellement noy6e dans 

3NSDOCID: <FR 276382QA1_L> 
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le siege concave 2 2 de la pidce intermedia ire. Cet agencement 
permet de rfeduire 1 • encombrement et de presenter une forme 
atraumatique . 

La pi&ce interm€diaire 14 se presente, pour partie, 
sous la forme d'une rondelle circulaire plate 23 au centre de 
laquelle est menagS le si£ge concave spherique 22, suivi 
d'une ouverture circulaire 24, respectivement pour la 
reception de la surface spherique 21 et le passage de la tige 
filetfee 17 de l»organe d 1 immobilisation 13. Le diam&tre de 
l 1 ouverture 24 est superieur au diametre de la tige filetee 
17 pour permettre le rfeglage angulaire ci-dessus. 

La face inferieure 25 de la rondelle 23, c'est-a- 
dire celle qui est tourn6e vers la plaque 1 et 1 9 implant 5, 
est destinee Sl venir en appui facial contre la face 
15 super ieure 2 6 de la plaque 1, de part et d 1 autre de la 
lumiere correspondante 2, et 6ventuellement longitudinalement 
au-dela de cette lumidre si 1 1 implant est situe au voisinage 
d f une extremite de cette lumidre. 

Avantageusement, au moins I'une des faces 25 et 26 
20 comporte des moyens propres Sl 6viter un glissement 
longitudinal et une rotation relatifs de la pidce 
intermediaire 14 et de la plaque 1. Ces moyens sont de 
preference prevus sur ces deux pieces et ils sont const itu£s 
par des asperit£s ou, comme represents, par des crans ou 
25 stries transversaux complementaires 27 et 28 fournissant un 
blocage mecanique longitudinal et en rotation aprfes le 
serrage. 

La pifece intermediaire 14 comporte egalement une 
dent d'ancrage 29, d ! une seule piece avec la rondelle 23, et 
30 destinee a penetrer 4 force dans le corps vertebral concerne, 
a distance de 1' implant vertebral. La dent 29 est port6e par 
la peripherie ext6r ieure de la rondelle 2 3 et elle s'etend a 
90° par rapport au plan de la rondelle 23, et done par 
rapport au plan de la plaque 1, en 6tant dirigSe vers le 
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corps vertebral concerne, c'est-a-dire en traversant le plan 
de la plague 1. 

De pr6f§rence, la dent 2 9 traverse le plan de la 
plaque 1 en passant a travers la lumi&re 2, dans la zone non 
5 occupee par 1 1 organe d • immobilisation 13. Dans sa partie de 
liaison avec la rondelle 23, la dent 29 presente une largeur 
infSrieure & la dimension transversale de la lumifere 2, de 
sorte que, lorsque la dent 29 est situee du c6t6 de 
l'extremite la plus voisine de la lumidre, le montage peut se 
10 faire jusqu'au voisinage de 1* extremity arrondie de cette 
lumiere. 

Comme on le voit sur les dessins, 1' implant 
vertebral 5 du systeme selon l 1 invention presente, sur toute 
sa longueur, un diam&tre qui est inferieur S la largeur de la 

15 lumiere 2, de sorte que les implants peuvent etre mis en 
place avant ou apres que la plaque 1 soit positionnee. Cela 
ressort tout particuli&rement de la Fig. 3 dans laquelle on 
voit que les implants 5, representes ici en cours de vissage, 
tout en recevant la plaque 1 par les lumiferes 2, peuvent sans 

20 inconvenient etre viss6s dans les corps vertfebraux a travers 
la plaque. 

En variante, le diam&tre des implants 5 peut etre 
superieur S la largeur des lumieres 2. Dans ce cas, les 
implants sont ancr6s dans les vertdbres avant la mise en 
25 place de la plaque. 

Apres que les implants 5 ont ete mis en place, leur 
partie extreme lisse 9 affleurant la surface du corps 
vertebral ou etant legerement en retrait par rapport a celle- 
ci, la plaque 1 est mise en position contre les corps 
3 0 vertebraux, les pi&ces interm^diaires 14 sont placees en 
positon appropriee, a plat contre la surface sup6rieure de la 
plaque 1 et au droit des implants 5, en etant enfonc§es £ 
force par leur dent 29 dans les corps vertebraux, aprfcs quoi 
les organes d 1 immobilisation 13 sont viss£s dans les implants 
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jusqu'au blocage des pifeces intermSdiaires 14 contre la 
plaque 1. En variante, la penetration a force des dents 29 
dans les corps vertebraux peut se fa ire lors du vissage des 
organes d 9 immobilisation 13. A la fin de ce vissage, 
1' ensemble coaxial constitue par un organe de blocage 13 et 
l 1 implant assocife 5 peut occuper, dans des limites 
pre6tablies, toute position angulaire voulue par rapport & 
1« ensemble constitue par la plaque 1 et la piSce 
intermediaire associee 14. 

Un examen comparatif des Figs. 1 et 3 montre que 
les dents 29 peuvent etre du cdte de 1 » extremite intferieure 
ou de 1« extremite ext6rieure des lumi^res 2. 

Un avantage particulier du syst&me selon 
1' invention reside en ce que l'ancrage dans les corps 
vertebraux est realise non seulement par les implants 5, mais 
Sgalement par les dents 29 qui, grace a la structure du 
syst&me, sont solidaris^es fermement avec la plaque 1 du fait 
du vissage des organes d 1 immobilisation 13 sur les implants 
5. Cela fournit un montage extremement rigide et interdit 
toute rotation d'une vertSbre par rapport Sl 1' implant qu'elle 
regoit . 

Un autre avantage du systeme selon 1 1 invention 
reside en ce que, tout au long du vissage des implants et, 
dans une certaine mesure, lors du vissage des organes 
d' immobilisation 13, un reglage de la position de la plaque l 
reste tou jours possible. 

Le second mode de realisation represents sur les 
Figs. 7 et 8 diffdre de celui des Figs. 1 a 6 en ce que, 
d'une part, la pi&ce intermediaire est en deux parties et, 
d'autre part l'organe filete est Sgalement en deux parties. 
Dans ce second mode de realisation, on cree une double 
cooperation par surfaces spheriques entre la plaque 1 et 
l f implant 5. 
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Dans le mode de realisation des Figs 7 et 8, la 
plaque 1 et 1' implant 5 sont identiques aux pr€c6dents . On 
pourra done se referer a la description qui en a 6t£ faite, 
la plaque 1 etant en coupe transversale et la dent 29 de la 
5 piece interroediaire fetant derrifere le plan de coupe axial. 

La piSce intermfediaire est constitute par la 
rondelle 23 a dent 29 dtcrite precedemment , et par une 
rondelle 30 situee de I'autre cdte de la rondelle 23 par 
rapport a la plaque 1. Sur la rondelle 23 , l f alesage 
10 spherique 2 2 debouche directement sur la face infer ieure 2 5 
de la rondelle, et il est prolonge vers le haut par un 
alesage cylindrique 31 de faible hauteur. 

La rondelle 30 presente une queue supSrieure 32 
propre a s 1 engager dans la lumiere 2, un Spaulement 
15 peripherique 33 dirig6 vers le haut pour s'appuyer sur le 
fond de la feuillure 12 ou, le cas echeant, sur la face 
inf6rieure 34 de la plaque 1, un alesage axial central 
conique 35 s f 6vasant vers !• implant 5 et une surface 
annulaire inf£rieure convexe spherique 36. 

20 L'organe filete 13 est const itue, d'une part, par 

un ecrou 13 A , et, d 1 autre part, par une vis 13 B dont la tSte 
filetee 37 est destinee a se visser sur le taraudage 20 de 
1' implant et dont la tige filetee 38 est destinee a se visser 
dans 1* ecrou 13A. 

25 La tige filetee 38 de la vis 13B presente un 

diamdtre bien infer ieur au diamdtre de la petite base du 
tronc de cone de I 1 alesage 35 pour permettre le rfeglage 
angulaire entre l'axe commun A de l f implant 5, de la vis 13B 
et de l'6crou 13A et l'axe B de la lumifere 2, de la rondelle 

30 supSrieure a dent 23 et de la rondelle inf6rieure 30. 

La base de la tSte filetee 37 de la vis 13B 
presente un profil annulaire concave spherique 3 9 
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complementaire de la surface annulaire inferieure convexe 
sphferique 3 6 de la rondelle inferieure 30. 

Pour la commande de son vissage sur !• implant 5, 
l'extr6mite libre de la tige 38 de la vis 13B peut presenter 
une empreinte axiale profilee 40, par exemple hexagonale. 

L'ecrou 13A presente une surface superieure bomb6e 
41, destin€e a etre au moins partiellement noyee dans 
l f al£sage 22, 31 de la rondelle 23, un taraudage 42 destine 4 
recevoir la tige filetfee 38 de la vis 13B traversant la 
rondelle 30, la plaque 1 et la rondelle 23, et une surface 
annulaire inferieure sph^rique convexe 21, complementaire de 
la surface annulaire inter ieure sphSrique concave 22 de la 
rondelle 23. L'6crou 13A peut egalement comporter, menagees a 
partir de sa face superieure 41, des empreintes ou analogues 
(non representees) pour sa manoeuvre. 

Une fois l f implant 5 ancre dans le corps vertebral, 
on met en place la vis 13B, puis l'empilement 30, 1 et 23, et 
on bloque le tout par l'ecrou 13A dans la position angulaire 
voulue. On obtient ainsi une cooperation de deux pa ires de 
surfaces spheriques complementaires 21, 22 et 36, 39. 

On a montrS sur la Fig. 8 1» ensemble a l'etat pour 
une position inclinee des axes A et B. 

Bien entendu, l f invention n f est pas limitee aux 
modes de realisation qui ont 6t6 d6crits ; on pourrait au 
contraire concevoir diverses variantes sans sortir pour 
autant de son cadre ; par exemple, dans le mode de 
realisation des Fig. 7 et 8, la tige filetSe 38 pourrait faire 
partie de l'ecrou 13A et se visser dans la tete 37 
const ituant alors un ecrou. 
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REVENDI CAT I QNS 

1. SystSme a plaque d 'ostSosynthese vert6brale, 
5 notamment par voie ant6rieure ou antero-lat6rale, coraportant 

une plaque (1) de liaison d'au moins deux vertfebres 
adjacentes (3, 4) presentant au moins une lumi&re 
longitudinale oblongue (2), au moins deux implants vertfebraux 
filetes (5) destines a etre viss£s chacun dans un corps 

10 vertebral, un organe filete (13) cooperant avec un implant a 
travers une lumiere (2) de la plaque (1) pour serrer la 
plaque contre les vertfebres, une pi£ce intermediaire (14) 
destinSe a etre placee entre la plaque (1) et 1* organe filete 
(13) pour etre serr€e contre la plaque par l'organe filete, 

15 et des moyens (21 # 22, 39, 36) a surfaces sph6rigues 
compl&mentaires portes par !■ organe filete et la pi&ce 
intermediaire pour permettre un reglage de la position 
angulaire de 1 ■ implant vertebral par rapport a la plaque, 
caracterise en ce que la pifece intermediaire (14) comporte au 

2 0 moins une dent d'ancrage (29) destinee a penetrer dans le 
corps vertebral, a distance de 1« implant vertebral (5), 

2. Systeme selon la revendication 1, caract^rise en 
ce qu'il comporte une seule dent, a 90° par rapport au plan 
de la plaque (1) . 

2 5 3. Systfeme selon l'une des revendications 1 et 2, 

caracterise en ce que la dent (29) traverse la lumiere 
longitudinale oblongue (2). 

4. Systdme selon la revendication 3, caracterise en 
ce que la dent (29) , dans sa partie de liaison avec le reste 

30 de la piece intermediaire (14) , par laquelle elle traverse la 
plaque (1), presente une largeur inf6rieure a celle de la 
lumiere oblongue (2) . 

5. Systeme selon l'une des revendications 14 4, 
caracterise en ce que les moyens a surfaces spheriques 
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complfementaires comportent au moins un si£ge sph^rique (22 , 
3 6) port£ par la pifece interm6diaire (14) et au moins une 
surface sph^rique complementaire (21,39) portee par l'organe 
f ilete (13) . 

5 6. SystSme selon la revendication 5, caract6ris§ en 

ce que 1 1 organe filetS (13) comporte une tete (15, 13A) sur 
laquelle est menagee ladite surface spherique convexe (21) . 

7. Systeme selon la revendication 6, caract£ris6 en 
ce que la tete de l 1 organe filet§ (13) est agencee pour Stre 

10 au moins partiellement noyee dans le si&ge concave (22) porte 
par la pi6ce intermediaire (14) . 

8. Syst&me selon l'une des revendications 1 a 7, 
caracterise en ce que la pidce interm£diaire (14) est agencee 
pour venir en appui facial contre la plaque (1), les faces 

15 (25, 2 6) de cooperation de la pidce intermSdiaire (14) et de 
la plaque (1) comportant des moyens (27, 28), notamment des 
asperites ou des crans ou stries transversaux 
complementaires, propres a eviter un glissement relatif de 
ces deux pieces, notamment dans le sens longitudinal et en 

20 rotation. 


9. Systeme selon l'une des revendications 1 S 8, 
caracteris6 en ce que l f organe filets (13) comporte une tige 
filet^e (17) propre a cooperer avec un alesage taraudS (2 0) 
de I'extremite (9) de 1' implant (5) opposee au corps 

25 vertebral. 

10. Systeme selon la revendication 9, caracterise 
en ce que la tige filetee (17) est prolongee, vers son 
extremite libre, par une partie (19) agencee pour cooperer 
par friction, en formant un frein de vis, avec des nervures 

30 longitudinales internes (7) de 1' implant situfees au-deia du 
taraudage (20) de celui-ci, cette partie (19) 6tant de 
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preference prof i lee pour presenter des plats, par exemple en 
6tant polygonale. 


11. SystSme selon l'une des revendications 1 a 8, 
caracterise en ce que l'organe filete (13) est en deux 
5 parties (13A ; 13B) qui coop&rent chacune par des surfaces 
spheriques complementaires (21, 22 ; 39, 36) avec I'une des 
deux parties (23, 29 ; 30) qui constituent la piece 
intermfediaire (14) et qui s f appuient sur la plaque (1) de 
part et d 1 autre de celle-ci. 

10 12. Syst&me selon la revendication 11, caracterise 

en ce que l f organe filete (13) comporte une vis (13B) a tete 
filetee (37) destinee a se visser dans 1 1 implant vertebral 
(5) et dont la tige filet§e (38) est destin§e a cooperer, £ 
travers deux rondel les (30, 23) a surfaces spheriques (36, 

15 22), avec un ecrou (13A), la base de ladite tSte filetee (37) 
et l»ecrou (13A) presentant des surfaces spheriques (39, 21), 
complementaires des surfaces spheriques (36, 22) de la piece 
intermediaire (14) . 

13. Systeme selon l'une des revendications 1 a 12, 
20 caracterise en ce que I 1 implant (5) est creux et est ouvert 

aussi bien axialement a ses deux extrfemites que lateralement . 

14. SystSme selon l'une des revendications 1 a 13, 
caracterise en ce que 1" implant (5) presente, sur toute sa 
longueur, un diametre inferieur a la largeur de la lumi&re 

25 (2). 

15. Systeme selon l'une des revendications 1 a 13 , 
caracterise en ce que 1' implant (5) presente un diamStre 
super ieur a la largeur de la lumi&re (2) • 
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